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第２９回マイクロマウス北陸信越地区大会 実施要項 
 
 
１ 主 催 財団法人ニューテクノロジー振興財団マイクロマウス委員会北陸信越支部 
 
２ 共 催 財団法人ニューテクノロジー振興財団 
 新潟県立自然科学館 
 
３ 期 日 平成２３年１０月 ２日（日） 
 
４ 場 所 新潟県立自然科学館 エントランスホール 
 新潟市中央区女池南 3-1-1 
 http://www.sciencemuseum.jp/niigata/ 
 Tel：025-283-3331 
 
５ 日 程 
 １０：１０～１０：３０ 受付、走行順抽選 
 １０：３０～      開会式 
             ロボトレース競技 
             マイクロマウスクラシック競技 
             マイクロマウス（ハーフサイズ）競技 
      ～１６：５０ 表彰・閉会式 
 
６ 競技内容  
 ■マイクロマウス クラシック競技 
 ■マイクロマウス競技（ハーフサイズ） 
 ■ロボトレース競技 
 
 エントリー クラシック 19台、ハーフ 8台、ロボトレース 6台 
 
 
 
７ 大会実行委員 
 
大会委員長 三村 宣治 (財)ニューテクノロジー振興財団マイクロマウス委員会北陸信越支部長 
  新潟大学 教授 
大会副委員長 田代 泰典 (財)ﾆｭｰﾃｸﾉﾛｼﾞｰ振興財団 常務理事 理事局長 
審査委員長 渡辺 諭 エフテック株式会社 
競技委員長 川谷 亮治 福井大学 工学部 准教授 
大会委員 (財)ﾆｭｰﾃｸﾉﾛｼﾞｰ振興財団マイクロマウス委員会北陸信越支部会員 
 小川 靖夫 エフテック株式会社 
 谷内田 茂成 新潟コンピュータ専門学校 
大会事務局 近田 梨絵 新潟県立自然科学館 
 
 
 
 
 
 福井、東京、滋賀、愛知、宮城と遠方から大勢の方の参加、感謝致します。 
 

文責 小川 
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競技成績表 
 
マイクロマウス競技 
順位 ロボット名 氏名 グループ名 BEST 賞 

1MiceSweeper Ⅱ 宇都宮 正和   00:04.57 優勝（シード権） 

2δeep Layer 長谷川 信   00:08.28 第２位 

3Mono 竹本 裕太 東京理科大学Mice 00:09.04 第３位 

4錦弐式・改 寺崎 清 電気通信大学ロボメカ工房 00:09.19 特別賞 

5kuppa 髙橋 良太 東京理科大学Mice 00:14.66 特別賞 

6TYU 三郎 小川 靖夫 エフテック株式会社 00:27.14   

7SPD-3 谷内田 茂成 新潟コンピュータ専門学校 00:37.84   

8nsd6 西田 和嗣 福井大学からくり工房 I.Sys 00:56.18   

9XA-KIT 試作機 飯田 一輝 からくり工房 A:Mac 00:56.26   

10Rayca 飯田 一輝 からくり工房 A:Mac 01:02.51   

11Biginning Mouse 川上 早苗 株式会社アールティ 01:09.06   

12SSTN-B 笹谷 禎伸 福井大学からくり工房 I.Sys 01:13.77   

13シロスケ 中瀬 優 東京理科大学Mice 01:21.40 特別賞（ブービー賞）

14Kim Mouse Classic 木村 駿介 東京理科大学中村研 01:31.11   

  HMMR 浜岡 翔太、諸岡 睦福井大学からくり工房 I.Sys リタイア   

  錦惨式 寺崎 清 電気通信大学ロボメカ工房 リタイア   

  SSH 清水 祐亮 福井大学からくり工房 I.Sys リタイア   

  さくらねずみ 5 佐倉 俊祐 東京理科大学Mice リタイア   

  錦風来魚 村上 青児 東京理科大学Mice リタイア   

 
マイクロマウス（ハーフサイズ）競技 
順位 ロボット名 氏名 グループ名 BEST 賞 

1Mono 竹本 裕太 東京理科大学Mice 00:06.74 優勝 

2Mini かむかむ 福井 善朗 
奈良先端科学技術大学院大

学・東京理科大学中村研 
00:07.57 第２位 

3SaharaMouse09M 菅原 昌弥   00:09.10 第３位 

4Black Eye Ⅱ 宇都宮 正和   00:24.17   

5青坊主 中川 範晃 株式会社アールティ 00:36.78   

  ドドド 川上 靖次 株式会社アールティ 00:38.98   

  Bee Clone 01 諸岡 睦 福井大学からくり工房 I.Sys リタイア   

  ゴゴゴ 川上 靖次 株式会社アールティ リタイア   

 
ロボトレース競技 
順位 ロボット名 氏名 グループ名 BEST 賞 

1Sun WorkⅤ 谷内田 茂成 新潟コンピュータ専門学校 00:16.68 優勝 

  Sun WorkⅢ 谷内田 茂成 新潟コンピュータ専門学校 00:20.72 １位のロボットを表彰

2F0166 小川 靖夫 エフテック株式会社 00:28.42 第２位 

3錦参式 TR 寺崎 清 電気通信大学ロボメカ工房 00:38.61 第３位 

  NIZIMASU02 相川 駿介 新潟大学科学技術研究部 リタイア   

  φ（まる） 小川 靖夫 エフテック株式会社 リタイア   

 
完走率 クラシック７３％ ハーフ６３％ トレース６７％ 
 
※ハーフ競技は出走が 10台に満たないためシード権なし 
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トレロボ競技コース 
（支部作成オリジナルコース） 
 

 
 

※合成写真のため歪んでいます 
 

  
 

 
 

会場風景 
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各ロボットの競技結果およびテクニカルデータ 
 
 これ以降のページに、各ロボットのトライアルごとのタイムおよび申し込み時点でのテクニカルデー

タを掲載します。 
 
 マウスのセンサに関しては全マウスが壁の側面を見て測距しており、赤色光、赤外線を利用した反射

量を測定するセンサが半々くらいです。今回は CCDなどを利用したマウスはありませんでした。また、
ウィング型の上から壁を検知するスタイルはここ数年、全く見られなくなりました。 
 
 マイコンは、H8やSHなどルネサス系が多いですが、ARM系を利用しているロボットも見られます。 
 
 ＤＣモータを利用したマウスは、日本サーボ製を利用したものが多く、マクソン製やミニモ製なども

みられました。ハースサイズではインドアプレーン用の歯車を利用することで小型、軽量化を図ってい

るようです。ステッピングモータは、日本サーボ、シナノケンシ製を利用しているようです。 
 
 迷路の構成は、作者のお一人である東京理科大学の中村先生が来場しており、先生の説明によると初

心者もエキスパートの人も楽しめるをコンセプトに組まれたとのこと。その狙い通り、ベテランの従来

の探索法ではゴールするまで Uターンすることが多く探索終了までに時間がかかり、１区画ごとの走り
がきちんとできていた初心者はゴールに入って実績を残せるという結果でした。クラシック競技で５回

ともゴールまで入ったロボットは、寺崎さん１人。特別賞として奨励賞が授与されました。 
 
 クラシック競技優勝の宇都宮さんのマウスは、観客全員が息を呑む速さ。ハーフサイズの福井さんの

マウスの記録も大変速く、マウス全体の昨年からの技術アップがみられました。 
 
 ロボトレースのロボットも１回目の走行でコースを記憶し、２回目以降加減速走行することが当たり

前となってきており、６台のエントリー中、４台にその機能が実装されていました。 
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マイクロマウス競技 
順位 1位  

ロボット名 MiceSweeper Ⅱ 
操作者 宇都宮 正和 
所属  
出走 17 

ベストタイム 00:04.57 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:36.63 00:06.67 00:05.09 00:04.57 00:04.75 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 2位  

ロボット名 δeep Layer 
操作者 長谷川 信 
所属  
出走 19 

ベストタイム 00:08.28 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R 01:04.21 00:13.12 R 00:08.28 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 3位  

ロボット名 Mono 
操作者 竹本 裕太 
所属 東京理科大学Mice 
出走 18 

ベストタイム 00:09.04 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R 02:31.57 00:09.04 R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 

 



 第 29回マイクロマウス北陸信越地区大会 

 10

マイクロマウス競技 
順位 4位 特別賞（奨励賞。５回とも走行したことを評価） 

ロボット名 錦弐式・改 
操作者 寺崎 清 
所属 電気通信大学ロボメカ工房 
出走 12 

ベストタイム 00:09.19 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:42.24 00:42.14 00:09.65 00:09.39 00:09.19 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 5位 特別賞（アイディア賞。前後のセンサ取付け、Ｕターンなしでの探索を評価） 

ロボット名 kuppa 
操作者 髙橋 良太 
所属 東京理科大学Mice 
出走 10 

ベストタイム 00:14.66 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R 01:25.66 00:26.17 00:14.66  
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 6位  

ロボット名 TYU三郎 
操作者 小川 靖夫 
所属 エフテック株式会社 
出走 13 

ベストタイム 00:27.14 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

02:02.79 R 00:27.14 R  
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 7位  

ロボット名 SPD-3 
操作者 谷内田 茂成 
所属 新潟コンピュータ専門学校 
出走 11 

ベストタイム 00:37.84 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

01:28.45 00:37.84 R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 8位  

ロボット名 nsd6 
操作者 西田 和嗣 
所属 福井大学からくり工房 I.Sys 
出走 5 

ベストタイム 00:56.18 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R R 00:56.18 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 9位  

ロボット名 XA-KIT試作機 
操作者 飯田 一輝 
所属 からくり工房 A:Mac 
出走 1 

ベストタイム 00:56.26 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:56.29 R R R 00:56.26 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 10位  

ロボット名 Rayca 
操作者 飯田 一輝 
所属 からくり工房 A:Mac 
出走 15 

ベストタイム 01:02.51 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

01:02.51 01:15.79 R R  
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 11位  

ロボット名 Biginning Mouse 
操作者 川上 早苗 
所属 株式会社アールティ 
出走 4 

ベストタイム 01:09.06 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

01:09.10 R 01:09.06   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 12位  

ロボット名 SSTN-B 
操作者 笹谷 禎伸 
所属 福井大学からくり工房 I.Sys 
出走 9 

ベストタイム 01:13.77 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R 01:13.78 R 01:13.77 R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 13位 特別賞（ブービー賞） 

ロボット名 シロスケ 
操作者 中瀬 優 
所属 東京理科大学Mice 
出走 8 

ベストタイム 01:21.40 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

01:21.40 R R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 14位  

ロボット名 Kim Mouse Classic 
操作者 木村 駿介 
所属 東京理科大学中村研 
出走 2 

ベストタイム 01:31.11 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R 01:31.11 R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 位  

ロボット名 HMMR 
操作者 浜岡 翔太、諸岡 睦 
所属 福井大学からくり工房 I.Sys 
出走 3 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 位  

ロボット名 錦惨式 
操作者 寺崎 清 
所属 電気通信大学ロボメカ工房 
出走 6 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 位  

ロボット名 SSH 
操作者 清水 祐亮 
所属 福井大学からくり工房 I.Sys 
出走 7 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 位  

ロボット名 さくらねずみ 5 
操作者 佐倉 俊祐 
所属 東京理科大学Mice 
出走 14 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウス競技 
順位 位  

ロボット名 錦風来魚 
操作者 村上 青児 
所属 東京理科大学Mice 
出走 16 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R    
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 

 



 第 29回マイクロマウス北陸信越地区大会 

 26

マイクロマウスハーフ競技 
順位 1位  

ロボット名 Mono 
操作者 竹本 裕太 
所属 東京理科大学Mice 
出走 4 

ベストタイム 00:06.74 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:32.46 R 00:08.32 00:07.11 00:06.74 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウスハーフ競技 
順位 2位  

ロボット名 Miniかむかむ 
操作者 福井 善朗 
所属 奈良先端科学技術大学院大学・東京理科大学中村研 
出走 5 

ベストタイム 00:07.57 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:22.63 00:07.82 00:07.66 00:07.57 00:07.70 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウスハーフ競技 
順位 3位  

ロボット名 SaharaMouse09M 
操作者 菅原 昌弥 
所属  
出走 6 

ベストタイム 00:09.10 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:33.45 00:14.42 00:12.01 00:10.28 00:09.10 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウスハーフ競技 
順位 4位  

ロボット名 Black Eye Ⅱ 
操作者 宇都宮 正和 
所属  
出走 7 

ベストタイム 00:24.17 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:24.67 R 00:24.17 R 00:24.61 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウスハーフ競技 
順位 5位  

ロボット名 青坊主 
操作者 中川 範晃 
所属 株式会社アールティ 
出走 2 

ベストタイム 00:36.78 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:50.48 01:06.24 00:36.78 R 00:45.36 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウスハーフ競技 
順位 6位  

ロボット名 ドドド 
操作者 川上 靖次 
所属 株式会社アールティ 
出走 8 

ベストタイム 00:38.98 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R 00:38.98 00:39.15 R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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マイクロマウスハーフ競技 
順位 位  

ロボット名 Bee Clone 01 
操作者 諸岡 睦 
所属 福井大学からくり工房 I.Sys 
出走 1 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R    
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 

 



 第 29回マイクロマウス北陸信越地区大会 

 33

マイクロマウスハーフ競技 
順位 位  

ロボット名 ゴゴゴ 
操作者 川上 靖次 
所属 株式会社アールティ 
出走 3 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R R R 
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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ロボトレース競技 
順位 1位  

ロボット名 Sun WorkⅤ 
操作者 谷内田 茂成 
所属 新潟コンピュータ専門学校 
出走 5 

ベストタイム 00:16.68 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:18.92 00:16.84 00:16.68   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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ロボトレース競技 
順位 位  

ロボット名 Sun WorkⅢ 
操作者 谷内田 茂成 
所属 新潟コンピュータ専門学校 
出走 1 

ベストタイム 00:20.72 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:20.72 R R   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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ロボトレース競技 
順位 2位  

ロボット名 F0166 
操作者 小川 靖夫 
所属 エフテック株式会社 
出走 4 

ベストタイム 00:28.42 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:32.78 00:28.42 R   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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ロボトレース競技 
順位 3位  

ロボット名 錦参式 TR 
操作者 寺崎 清 
所属 電気通信大学ロボメカ工房 
出走 6 

ベストタイム 00:38.61 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

00:38.76 R 00:38.61   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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ロボトレース競技 
順位 位  

ロボット名 NIZIMASU02 
操作者 相川 駿介 
所属 新潟大学科学技術研究部 
出走 2 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 
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ロボトレース競技 
順位 位  

ロボット名 φ（まる） 
操作者 小川 靖夫 
所属 エフテック株式会社 
出走 3 

ベストタイム リタイア 
Try1 Try2 Try3 Try4 Try5 

R R R   
 

テクニカルシート（※申し込み時点の資料です） 

 
 
 


