FAX To：０２５－２８３－３３３６

新潟県立自然科学館　マイクロマウス北陸信越地区大会担当　近田様

第３０回マイクロマウス北陸信越地区大会　参加申込書
　□個人参加　□グループ参加　　　　（１競技につき１枚記入してください。□どれかにレをつける）
　□マイクロマウス（ハーフ）　□マイクロマウスクラシック　□ロボトレース

	 ふりがな
 参加者氏名
	

	 グループ名(ｸﾞﾙｰﾌﾟ参加のみ)
	　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　　来場予定人数　　　　人

	 所属支部
	

	 住所（グループ参加の場合は

 グループの住所等を記入）
	　〒

	 TEL
	
	 FAX
	

	 E-Mail
	


（連絡事項）

＊＊＊＊＊＊　以下のデータはスキャナにかけて実施報告書やWebなどで技術資料として公開します　＊＊＊＊＊＊

テクニカルデータ（１競技につき１枚記入してください）
	ふりがな
	

	ロボット名
	

	ふりがな
参加者・製作者名
	　　　　　　　　　　　　（グループ名：　　　　　　　　　　　　　）

	ロボットの寸法
	Ｄ　　　mm×Ｗ　　　mm×Ｈ　　　mm　　重量　　　　　ｇ

	ﾊﾞｯﾃﾘｰの種類・個数
	　　　　　　　　　　　・　　　本（公称電圧：　　　　Ｖ）

	モータの種類・個数
	□ＤＣモータ／□ステッピングモータ／□その他　・　　台

モーター出力：　　　　Ｗ　　モータメーカ：

	センサの種類・個数
	□赤外線／□可視光　　　　個　　その他（種類）　　　　　　　　　個

センサメーカ：

	壁またはライン検出方法

および個数
	□光の反射量をADして測距／□ON-OFF２値化デジタルセンサ／

□その他（　　　　　　　　　　）　個数：　　　（□可視光　□赤外線）

	車輪の個数・寸法
	　　　　　　個　　　φ　　　　　mm　幅　　　mm

	プロセッサーの種類

クロック速度
	□Ｈ８／□Ｈ８Ｓ／□ＳＨ／□ＲＸ／□ＡＲＭ系／□その他

（マイコンシリーズ名：　　　　　　　　　　　　　）　　．　　ＭＨｚ

	ＲＯＭ／ＲＡＭ
	　　　　　kＢ／　　　　　kＢ

	プログラム言語
	□Ｃ言語／□アセンブラ／□その他（　　　　　　　　　　　　　　　　）

	マウス探索法
	□求心法／□足立法／□左手法／□その他（　　　　　　　　　　　　　）

	トレロボコース記憶
	□あり／□なし

	開発ツール
	□ＧＤＬ／□ＧＣＣ／□ルネサスコンパイラ（HEW等）／□秋月コンパイラ

／□Eclipse(LPCXpresso等)／□その他（　　　　　　　　　　　　　　）

	今までの実績
	

	アピール
	


